





Con |Pin|Signalname Description [Typ Application — T/O [Type
Sv4 1|MCU_RXD RS232-Interface to MC9S12C64 V48

Sv4 2(MCU_TXD RS232-Interface to MC9S12C64 V45

Sv4 3|CAN_H CAN-BUS-Interface to MC9S12C64

Sv4 4|CAN_L CAN-BUS-Interface to MC9S12C64

Sv4 5|USB_RXD RS232-Interface to FT232R (Optocoubler) §Vi43

Sv4 6|USB_TXD RS232-Interface to FT232R (Optocoubler) SV4-1

SV4 7|vBUS_USB USB-Interface USBred

Sv4 8[GND_USB USB-Interface U8B biack

SV4 9[DP_USB USB-Interface USB green

SV4 | 10|DM_USB USB-Interface USB white

Con |Pin [Signalname Description [Typ Application [VO [Type
SV5 1|GND Power nc
SV5 2|[+5V Power nc
SV5 3|EC_SCK SPI Bus nc
SV5 4|EC_SI SPI Bus nc
SV5 5|EC_SO SPI Bus nc
SV5 6] - do not connect nc
SV5 7]- do not connect nc
SV5 8| - do not connect nc
SV5 9 - do not connect nc
SV5 10] = do not connect nc
SV5 1] - do not connect nc
SV5 12| do not connect nc
SV5 13] - do not connect nc
SV5 141 - do not connect nc
SV5 15] - do not connect nc
SV5 16] - do not connect nc
SV5 17] - do not connect nc
SV5 18|MCU_PA.3 Signal MCU_PA.3 nc
SV5 19|MCU_PA 4 Signal MCU_PA 4 nc
SV5 | 20[MCU_PA5 Signal MCU_PA.5 nc
SV5 21|MCU_PB.4 Signal MCU_PB.4 nc
SV5 22(MCU_PB.5 Signal MCU_PB.5 nc
SV5 23(MCU_PB.6 Signal MCU_PB.6 nc
SV5 24|MCU_PB.7 Signal MCU_PB.7 nc
SV5 25|MCU_PE.2 Signal MCU_PE.2 nc
SV5 | 26|MCU_PE.3 Signal MCU_PE.3 nc
SV5 | 27|MCU_PE5 Signal MCU_PE.5 nc
SV5 28(MCU_PE.6 Signal MCU_PE.6 nc
SV5 29|MCU_PJ.6 Signal MCU_PJ.6 nc
SV5 | 30|MCU_PJ.7 Signal MCU_PJ.7 nc
SV5 31|MCU_PP.O Signal MCU_PP.0 nc
SV5 32|MCU_PP1 Signal MCU_PP.1 nc
SV5 33|MCU_PP2 Signal MCU_PP.2 nc
SV5 34|MCU_PP3 Signal MCU_PP.3 nc
SV5 35|MCU_PP4 Signal MCU_PP.4 nc
SV5 36|MCU_PP5 Signal MCU_PP.5 Bootloader nc
SV5 | 37|MCU_PP6 Signal MCU_PP.6 ne
SV5 38|MCU_PP7 Signal MCU_PP.7 nc
SV5 39(MCU_PS.2 Signal MCU_PS.2 nc
SV5 | 40[MCU_PS3 Signal MCU_PS.3 ne
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7. BREITBANDLAMBDA-KONTROLLER

Der integrierte Lambdakontroller wird durch das Verbinden des Einganges “GP2” nach
Masse aktiviert. Dies kann dauerhaft mit einer Briicke erledigt werden, da das kdFi nur
unter Spannung steht, solange die Zindung eingeschaltet ist.

Im Anschlussstecker muss das Signal von OXY_out auf den Eingang OXY1 verbunden
werden. Bei unserem Anschlusskabel sind die nétigen Verbindungen bereits vorhanden.

Das Messsignal wird als 0-5V an OXY_out ausgegeben und entspricht der Einstellung:
PLX Signal 0-5V = AFR10-AFR20.

Diese Kennlinie ist in Tunerstudio hinterlegt und wurde bereits beim Test des Steuer-
gerates geladen.

Nach einem Firmware-Update muss diese Kennlinie erneut geladen werden.

Wir empfehlen nur folgende Einstellung zu verwenden:

Tunerstudio-Einstellungen: EGO Control - Algorithm: Simple

Die Einstellung ,,PID“ ist die Hauptursache fiir Lambda Probleme. Wenn Sie nicht SELBST
genau wissen warum Sie welchen Wert an der entsprechenden Stelle eintragen lassen
Sie ,Simple“.

Falls Probleme mit Ihrer Lambdasonde auftreten, kontaktieren Sie uns nicht bevor Sie
»Simple“ eingestellt haben.




8. FIRMWARE UPDATES

Firmware-Updates werden immer auf eigene Gefahr durchgefiihrt. Es kann passieren,
dass durch Verbindungsabbriiche oder inkompatible PCs/Software die vorhandene
Firmware geloscht wird und nur iiber ein BDM Interface wieder geladen werden kann.
Dies wird von uns angeboten, ist allerdings keine Garantieleistung!

Tunerstudio muss wahrend des Firmware-Updates geschlossen sein, um Zugriffskonflikte
zu verhindern.

Die Zundspulen mussen wahrend des Firmware-Updates abgesteckt sein, bis wieder die
passende Konfiguration per MSQ Datei geladen wurde.

Bei groReren Versionsspringen muss die MSQ Datei neu erstellt werden.

Lesen Sie hierzu die Dokumentationen Ihrer neuen Firmware!
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